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ИНСТИТУТ РАДИОТЕХНИЧЕСКИХ СИСТЕМ И УПРАВЛЕНИЯ
КАФЕДРА ЭЛЕКТРОТЕХНИКИ И МЕХАТРОНИКИ


К защите допустить
Заведующий кафедрой
__________М. Ю. Медведев
							«_____» ___________ 2025г.

ВЫПУСКНАЯ КВАЛИФИКАЦИОННАЯ РАБОТА
Направление: 15.04.06 Мехатроника и робототехника
Квалификация: магистр

на тему: «Разработка агродрона и моделирование его режимов работы»

ВКР-ЮФУ-ИРТСУ-15.04.06-РТбо2-53-05-2025ПЗ

Разработал:      студент группы РТмо4-52 Эльасерани Хосам Хамада 
(группа, Фамилия, Имя, Отчество)

Проверил:        руководитель  доцент, к.т.н.  Костюков В.А. 
(должность, ученая степень и звание, Ф., И., О.)

Технический контроль: профессор, д.ф.-м.н.  Матвеев А.И. 
(должность, ученая степень и звание, Ф., И., О.)

Нормоконтроль:  доцент, к.т.н.. Веревкина  Л.С. 
(должность, ученая степень и звание, Ф., И., О.)
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ИНСТИТУТ РАДИОТЕХНИЧЕСКИХ СИСТЕМ И УПРАВЛЕНИЯ
КАФЕДРА ЭЛЕКТРОТЕХНИКИ И МЕХАТРОНИКИ


К защите допустить
Заведующий кафедрой
__________М. Ю. Медведев
							«_____» ___________ 2025г.

ВЫПУСКНАЯ КАЛИФИКАЦИОННАЯ РАБОТА
Направление: 15.03.06 Мехатроника и робототехника
Квалификация: бакалавр

на тему: «Разработка агродрона и моделирование его режимов работы»

ВКР-ЮФУ- ИРТСУ -15.03.06-РТбо4-52-05-2025ПЗ

Разработал: студент группы РТмо4-52 Эльасерани Хосам Хамада 
(группа, Фамилия, Имя, Отчество)

Проверил: руководитель доцент, к.т.н. Костюков В.А. 
(должность, ученая степень и звание, Ф., И., О.)

Технический контроль: доцент, к.т.н. Пивнев В.В. 
(должность, ученая степень и звание, Ф., И., О.)

Нормоконтроль: доцент, к.т.н. Веревкина Л.С. 
(должность, ученая степень и звание, Ф., И., О.)
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ИНСТИТУТ РАДИОТЕХНИЧЕСКИХ СИСТЕМ И УПРАВЛЕНИЯ
КАФЕДРА ЭЛЕКТРОТЕХНИКИ И МЕХАТРОНИКИ

К защите допустить
Заведующий кафедрой
__________М. Ю. Медведев
							«_____» ___________ 2025г.

ВЫПУСКНАЯ КАЛИФИКАЦИОННАЯ РАБОТА
Направление: 13.04.02 Электроэнергетика и электротехника
Квалификация: магистр

на тему: «Разработка интегрированной осветительной установки общей базы промысла Западно-Эргинского месторождения»
ВКР-ЮФУ-ИРТСУ-13.04.02-РТмо2-32-02-2025ПЗ

Разработал: студент группы РТмо2-32  Суханкин Виктор Викторович
(группа, Фамилия, Имя, Отчество)

Проверил: руководитель доцент, к.т. н. Веревкина Л.С.
(должность, ученая степень и звание, Ф., И., О.)

Технический контроль: доцент, к.т.н. Алпатова О.В.  
(должность, ученая степень и звание, Ф., И., О.)

Нормоконтроль:  доцент, к.т.н.. Веревкина  Л.С. 
(должность, ученая степень и звание, Ф., И., О.)
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Министерство науки и высшего образования Российской Федерации
Федеральное государственное автономное образовательное
учреждение высшего образования
«ЮЖНЫЙ ФЕДЕРАЛЬНЫЙ УНИВЕРСИТЕТ»
ИНСТИТУТ РАДИОТЕХНИЧЕСКИХ СИСТЕМ И УПРАВЛЕНИЯ
КАФЕДРА ЭЛЕКТРОТЕХНИКИ И МЕХАТРОНИКИ

К защите допустить
Заведующий кафедрой
__________М. Ю. Медведев
							«_____» ___________ 2025г.

ВЫПУСКНАЯ КАЛИФИКАЦИОННАЯ РАБОТА
Направление: 13.03.02 Электроэнергетика и электротехника
Квалификация: бакалавр

на тему: «Разработка интегрированной осветительной установки общей базы промысла Западно-Эргинского месторождения»
ВКР-ЮФУ-ИРТСУ-13.03.02-РТбо4-31-02-2025ПЗ

Разработал: студент группы РТбо4-31 Суханкин Виктор Викторович
(группа, Фамилия, Имя, Отчество)

Проверил: руководитель доцент, к.т.н. Веревкина Л.С.
(должность, ученая степень и звание, Ф., И., О.)

Технический контроль: доцент, к.т.н. Дубяго М.Н.
(должность, ученая степень и звание, Ф., И., О.)

Нормоконтроль:  доцент, к.т.н.. Веревкина  Л.С. 
(должность, ученая степень и звание, Ф., И., О.)





ТАГАНРОГ
2025 г.

Министерство науки и высшего образования Российской Федерации
Федеральное государственное автономное образовательное
учреждение высшего образования
«ЮЖНЫЙ ФЕДЕРАЛЬНЫЙ УНИВЕРСИТЕТ»
ИНСТИТУТ РАДИОТЕХНИЧЕСКИХ СИСТЕМ И УПРАВЛЕНИЯ
КАФЕДРА ЭЛЕКТРОТЕХНИКИ И МЕХАТРОНИКИ


ЗАДАНИЕ
НА ВЫПУСКНУЮ КВАЛИФИКАЦИОННУЮ РАБОТУ
на тему: «Система управления роботизированной платформой многофункционального назначения»
Студент группы РТмо2-53 Мисюра Вадим Вадимович 
(Фамилия, Имя, Отчество)
Направление(специальность): Мехатроника и робототехника
Код квалификации 15.04.06
Степень и квалификация – магистр

1. Тема «Система управления роботизированной платформой многофункционального назначения» утверждена приказом по ИРТСУ ЮФУ №5649-к от 17.04.2025г.
2. Срок сдачи студентом полностью оформленной выпускной квалификационной работы на кафедру – 08.06.2025 г.
3. Исходные данные к выпускной квалификационной работе. Роботизированная платформа для мониторинга состояния помещения, ультразвуковые датчики измерения расстояния, датчик измерения температуры и влажности.
4. Содержание пояснительной записки (перечень вопросов). 
· [bookmark: _Hlk201072104]проанализировать различные варианты построения системы управления для роботизированной платформы;
· привести сведения о системе и режимах работы;
· составить необходимые алгоритмы работы роботизированной платформы
· задать описание и принципы работы датчиков системы;
· разработать структурную схему;
· рассмотреть нормативные требования к надежности системы;
· определить общую логику работы системы;
· описать наиболее критические компоненты системы управления;
· дать комплексную оценку полученных результатов на основе возможной оптимизации системы;
· разработать схему электрическую принципиальную; 
· привести технико-экономическое обоснование;
· разработать мероприятия безопасности и экологичности.
5. Перечень графического материала:
· Плакаты 3 шт., формат А1; 
· Чертеж сборочный, формат А1.
6. Консультанты (при наличии): 
Руководитель
К.т.н., доцент, Веревкина Лина Станиславовна	
  	 (должность, уч. степень, фамилия имя отчество)	подпись

7. Дата выдачи задания – 18.02 2025 г.
Задание принято к исполнению 18.02.2025г.
Мисюра Вадим Вадимович  	
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