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ʯ̌�̨̔ ̨̨̛̪̣̦̯̖̣̦̜̽�̛̦ ̴̨ ̬̥ ̶̛̖̌ �̨̜̍ ̬̺̌̌ ̯̭̽́͗
̴̡̖̌ ̬̔ �̣̌̾ ̵̡̨̡̛̛̖̯̬̯̖̦�̛�̵̨̡̛̛̥̖̯̬̦̌�
ʰˀ ˃ˁ �˄˓ˇ˄
̯̖̣͘�нϳ�;ϴϲϯϰͿ�ϯϳϭͲϲϵϰ
̱̌̔͘�ʁͲϮϮϬ͕�Ϯ͕�̱̣ �̸̡̨̩̖̖̦͕̏͘�̐͘�˃̌ ̦̐̌ ̨̬͕̐�ϯϰϳϵϮϮ
ĞͲŵĂŝů͗�ĞŝŵΛƐĨĞĚƵ͘ƌƵ
ǁǁĞď͗�Ğŝŵ͘ƐĨĞĚƵ͘ƌƵ
̡̨̡̦̯̯̖̏̌͗�ǀŬ͘ĐŽŵͬĞŝŵͅ ƐĨĞĚƵ

ʿ̛̬̖̥̦ ̌́�̡̨ ̛̥ ̛̭̭ ́͗�ʪͲϭϭϯ͕�̡̨ ̬̪̱̭�ΗʪΗ͕�ϰϰ͕�
̪̖̬͘�̡̨̡̛̖̬̭̭̜͕̒̌̏�̐͘�˃̌ ̦̐̌ ̨̬̐
̯̖̣͗͘�нϳ�;ϴϲϯϰͿ�ϯϵϯͲϰϮϮ͕�ϯϲϭͲϲϭϯ
ĞͲŵĂŝů͗�ƉƌŝĞŵͲƚŐŶΛƐĨĞĚƵ͘ƌƵ
ǁĞď͗�ĂďŝƚƵƌ͘ƐĨĞĚƵ͘ƌƵ

ʶ̡̨̌ �̜̔ ̨̡̱̥ ̖̦ �̯̼̏̔ ̖̯̭̌́ �̪ �̨̖̬̹̖̌̏̚ ̛̦ �̛
̨̨̛̬̦͍̍̌̏̌́̚

Выдается диплом государственного образца.

ʶ̌ ̡̛ �̖̪ ̬̖̥̔ ̖̯ �̛̼ ̸̱̯̌̀̚ ̭́�̏�̪ ̨̬ ̶̖ ̭̭ �̖
̸̨̛̱̖̦͍̍́

ИИзучаются гуманитарные, социально-
экономические и общетехнические дис-
циплины, а также специальные предметы: 
теория автоматического управления, тех-
нология роботизированного производства, 
управление роботами, сенсорные системы и 
цифровая обработка, проектирование роботов 
и и робототехнических систем, методы искус-
ственного интеллекта, программирование.
ˁ̯̱̖̦̯̼̔�̨̪̬ ̴̛ ̣́�̨̪̔ ̨̨̡̯̐̏ �̸̨̛̪̣̱̌̀ �̯
̴̱ ̦̔ ̥̌ ̖̦̯̣̦̱̌̽ �̨̪̀̔ ̨̨̡̯̐̏ �̱̏�̨̛̣̭̯̍̌�
̴̨̛̦ ̬̥ ̡̛̯̌  ̛(информатика, алгоритмическое 
и программное обеспечение, микропроцес-
сорные устройства управления роботов, 
моделирование и исследование роботов и 
робототехнических систем.

ʶʁ̡̛̌ �̴̨̖̬̥̼ �̨̍ ̸̛̱̖̦́�̨̔ ̭̯̱ ̪̦̼͍

Бакалавр (4 года), очная форма обучения.

ʶ̌ ̡̛ �̨̖̪̔ ̨̣ ̛̦ ̯̖̣̽ ̦̼ �̨̖̏̚ ̨̥ ̨̙̦ ̭̯ �̛
̸̨̛̱̖̦̍́�̛̥ ̖̀ ̯̭́  ͍

Возможность продолжить обучение в 
магистратуре 15.04.06 «Мехатроника и 
робототехника».
ВозмВозможность получить второе высшее 
образование в период обучения.
Возможность получить опыт работы в 
Институте робототехнических систем и 
управления.
ʦ̨ ̥̚ ̨̙ ̨̦̭̯ �̸̨̛̱̖̦̽̍ �́̏�̨̖̦̦̏ Ͳ̸̨̱ ̨̖̦̍ �̥
̶̖̦̯̬̖ �͕̭�̪̬ ̨̛̛̭̖̦̖̏ �̴̨̥ ̶̡̨̛̖̬̭̐ �̨̏̚ ̛̦̌́�̛�
̨̨̨̨̨̭̭̙̏̍̏̍̔ ̛̦̖̦̖̥ �̨̯ �̭̬ ̸̨̨̦ �̜̣̭ ̱̙ ̼̍ �̏�̬́ ̔̌ �̵
ʦˁ�ˀ̌ ͘

ʮʪʫ̋ �ʦʤˁ�̒ʤ�
ʤ̩̒ ʫɦ�ʁʤ̌ ʫʪˀ ʫ͊ ˀ̔ ʥ̔ ˃̔ ʫ˃̍ʻh ʤʁ�

�h̋ʫ̍ʤ˃ˀ̔ ʻh ʤʁ
ϭϱ͘Ϭϯ͘Ϭϲ

˓ʮʻˏ �ɦ̌ʫʪʫˀʤy ː̒ ˏ �ɦ
˄̒ ʦhʫˀ ˁh ʫ˃˃



ПРЕИМУЩЕСТВА
ВЫСОКИЙ УРОВЕНЬ ОБРАЗОВАНИЯ 

Высокий уровень образования по направле-
нию достигается благодаря:
• высокому научно-техническому и методи-
ческому уровню профессорско- преподава-
тельского состава кафедры и университета;
• наличию мощной лабораторной базы;
• высокому уровню научно-исследователь-
ских работ кафедры;
• привлечению в образовательный процесс 
новых научных идей и прогрессивных техно-
логий.

ДИПЛОМ ФЕДЕРАЛЬНОГО
УНИВЕРСИТЕТА

ЮФУ входит в 10 федеральных университе-
тов, которые, наряду с главными столичными 
МГУ и СПбГУ, обладают наивысшим статусом 
среди российских высших учебных заведе-
ний.

ТРУДОУСТРОЙСТВО

Широкие возможности трудоустройства 
обеспечиваются универсальностью профиля
, широким профессиональным кругозором 
выпускников. После обучения в университете 
они могут работать на крупных промышлен-
ных предприятиях, в НИИ, государственных 
и частных финансово-экономических и адми-
нистративных организациях, а также реали-
зовать себя в сфере предпринимательства, 
малого бизнеса.

О НАПРАВЛЕНИИ
ННа сегодняшний день  направление "Робото-
техника и мехатроника" является одним из 
самых современных и перспективных направ-
лений подготовки. Все возрастающее 
внимание к этой области науки наблюдается и 
в нашей стране, и за рубежом. При ведущих 
университетах мира активно развиваются лабо
ратории и центры робототехники; на регуляр-
ной основе проводятся международные 
выставки, фестивали и соревнования роботов.
Робототехника - это мультидисциплинарная 
наука, включающая: интеллектуальные техно-
логии, современную схемотехнику и электро-
нику, теорию и методы моделирования и 
управления, нейросетевые алгоритмы обра-
ботки информации. Именно исходя из необхо-
димости освоения этих компетенций сегодн
организуется учебный процесс на кафедре 
электротехники и мехатроники. Освоение 
знаний, умений и навыков в области робото-
техники позволяет специалисту быть эффектив-
ным и успешным во многих сферах научно-
технической деятельности.

Коллектив кафедры имеет большой опыт в 
разработке роботов различного назначения: 
созданы автономные роботы «Скиф» 1,2;
навигацияи системы управления наземными 
колеснымироботами; роботизированный 
катер; системы управления дирижаблей для 
Китая и европейского проекта MAAT, системы 
гргруппового управления подвижными объек-
тами, а так же моделирующие комплексы раз-
личного назначения.

Студенты могут заниматься в студенческом 
конструкторском бюро, принимать участие в 
соревнованиях, грантах, инициативных 
проектах и научных исследованиях.


